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PG-500/C-500

INTEGRATED HEADING SENSOR/HEADING SENSOR

INTERCONNECTION DIAGRAM

相互結線図

ハイブリッドヘディングセンサー/ヘディングセンサー

注記
＊１）造船所手配。
＊２）オプション。
＊３）工場にて取付済み。

NOTE
*1. SHIPYARD SUPPLY.
*2. OPTION.
*3. FITTED AT FACTORY.

＊４）NAVpilot-500を接続する場合、相互結線図はNAVpilot-500の装備要領書を参照（PG-500のみ）。
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*4. WHEN NAVpilot-500 IS CONNECTED TO PG-500, REFER TO INTERCONNECTION DIAGRAM IN INSTALLATION MANUAL OF NAVpilot-500.
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